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Betriebsanleitung

Ultraschall-Sensoren
mit einem Analogausgang

lcs-25/1U/QP
lcs-35/1U/QP
lcs-130/1U/QP

Produktbeschreibung

m Der Ics-Sensor mit Analogausgang
misst berthrungslos die Entfernung
zu einem Objekt, welches sich im
Erfassungsbereich des Sensors befin-
det. In Abhéngigkeit der eingestell-
ten Fenstergrenzen wird ein entfer-
nungsproportionales Signal ausgege-
ben.

m Der Sensor prift selbsttatig die Burde
am Analogausgang und schaltet au-
tomatisch auf Strom- bzw. Span-
nungsausgang.

m Es kann zwischen steigender und
fallender Ausgangskennlinie gewahlt
werden.

m Dreifarben-LEDs zeigen alle Betriebs-
zustande an.

m Der Sensor kann Uber Teach-in ein-
gelernt werden.

Diagramm 1: Sensor mit Teach-in einstellen

m Mit dem als Zubehor erhéltlichen
LinkControl-Adapter LCA-2 und der
LinkControl-Software  fur  Win-
dows® kénnen optional alle Teach-
in- und weitere Parametereinstel-
lungen vorgenommen werden.

Sicherheitshinweise

m Vor Inbetriebnahme Betriebsan-
leitung lesen

m Anschluss, Montage und Einstel-
lungen nur durch Fachpersonal

m Kein Sicherheitsbauteil gemaf3
EU-Maschinenrichtlinie, Einsatz
im Bereich Personen- und Ma-
schinenschutz nicht zuléssig

BestimmungsgemaBe Verwendung
Die Ultraschallsensoren der Ics-Familie
werden zum berthrungslosen Erfas-
sen von Objekten eingesetzt.

Die Ics-Sensoren weisen eine Blindzo-
ne auf, in der keine Entfernungsmes-
sung erfolgen kann. Die in den tech-
nischen Daten angegebene Betriebs-
tastweite gibt an, bis zu welcher
Entfernung der Sensor bei tblichen
Reflektoren mit ausreichender Funkti-
onsreserve eingesetzt werden kann.
Bei guten Reflektoren, wie z.B. einer
ruhigen Wasseroberflache, kann der
Sensor auch bis zu seiner Grenztast-
weite eingesetzt werden. Objekte, die
den Schall stark absorbieren (z.B.
Schaumstoff) oder diffus reflektieren
(z.B. Kies), konnen die angegebene
Betriebstastweite auch reduzieren.

Montage

= Sensor am Einbauort montieren.

2 Anschlusskabel an den M12-Gera-
testecker anschlieBen, vgl. Bild 1.

/

E Farbe
1 ; +Ug ; braun
3 H -Ug H blau
4 ; - i schwarz
2 H v H weil3
5 i Com H grau

Pinbelegung mit Sicht auf den Sensor-
stecker und Farbkodierung der micro-
sonic-Anschlusskabel

Bild 1:

Montageabstdande

Bild 2 gibt die Mindestmontageab-
stande zwischen den Sensoren an.
Diese Abstande sollten nicht unter-
schritten werden um eine gegenseiti-
ge Beeinflussung der Sensoren zu
vermeiden.
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D i D-Qa
lcs-25... >0,25m >1,30m
les-35.. | >035m | >2,50m
lcs-130... | >1,70m | >8,00m

Bild 2: Montageabsténde

Inbetriebnahme

= Spannungsversorgung einschalten.

= Sensor mit der Teach-in-Prozedur
einlernen, vgl. Diagramm 1.

Werkseinstellung

Ics-Sensoren werden werksseitig mit

folgenden Einstellungen ausgeliefert:

m Steigende Analogkennlinie

m Fenstergrenzen des Analogsignals
auf Blindzone und Betriebstastweite

m Maximale Tastweite auf Grenztast-
weite

Wartung

microsonic-Sensoren sind wartungs-
frei. Bei starken Schmutzablagerungen
empfehlen wir, die weile Sensorober-
flache zu reinigen.

Hinweise

m |cs-Sensoren verfuigen Uber eine in-
terne  Temperaturkompensation.
Aufgrund der Eigenerwarmung des
Sensors erreicht die Temperatur-
kompensation nach ca. 30 Minuten
Betriebszeit ihren optimalen Ar-
beitspunkt.

m Die automatische Erkennung der
Burde am Analogausgang erfolgt
wahrend des Einschaltens der Ver-
sorgungsspannung.

m Befindet sich ein Objekt innerhalb
der eingestellten Fenstergrenzen
des Analogausgangs, leuchtet die
LED D1 grun, befindet es sich au-
Berhalb der Fenstergrenzen, leuch-
tet LED D1 rot.

m Wird wahrend der Teach-in-Proze-
dur fur 20 Sekunden kein Signal am
Com-Eingang erzeugt, werden die
bis dahin vorgenommenen Einstel-
lungen Gbernommen und der Sen-
sor kehrt zum Normalbetrieb zu-
ruck.

m Der Sensor kann auf seine Werks-
einstellung zurtickgesetzt werden
(vgl. »Weitere Einstellungen, Dia-
gramm 1).



Diagramm 2:

tionale Parametrisierung mit dem als Zubehor erhéltlichen LinkControl-Adapter LCA-2 (Offline Programmierung)

'_' '_ ' ' ' ' T1 und T2 am LCA-2 ca. 3 s gedruickt halten,
’ ’ ' ' | ' ' bis BegriiBungstext durchgelaufen ist.
Offline Programmierung Analogausgang einstellen ' ' '
= Sensorparameter in den LinkControl-Adapter / <T1 R T2 > \
LCA-2 laden. -
. T1+T2
2 Standardparameter und Zusatzfunktionen v
wie hier dargestellt einstellen. - | :' :, 4\T2 e A R
= Geanderte Parameter zuriick in den lcs-Sen- 1 _ in mm bzw. cm einstellen.
sor schreiben. =
> Weitere Informationen: vgl. Kurzanleitung v
LCA-2. L [\ sensorferne Fenstergrenze
T -' :' '_—' Jz in mm bzw. cm einstellen.
T1+T2
v
1 | D Steigende (_ - ~ )/ fallende (T - _)
Ausgangscharakteristik wahlen.
T+ T2
[

T +T2

Diagramm 3: zliche Zusatzfunktionen im Add-on-Menii (nur fiir erfahrene Anwender, Einstellung fiir Standardanwendungen nicht erforderlic|
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Ansprechverzugs des Sensors. Stromsparmodus A d A hl Strom-/ Messwertfilter Filterstarke Ansprechverzug grund- p Betrieb Multiplex-Betrieb b h Er bereich

Spannungsausgang

Hochste Adresse

Empfindlichkeit




Technische Daten
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Blindzone
Betriebstastweite
. Grenztastweite
Offnungswinkel der Schallkeule
Ultraschall-Frequenz
Auflésung
Wiederholgenauigkeit
Erfassungsbereiche
bei unterschiedlichen Objekten:
Die dunkelgrauen Flachen geben
den Bereich an, in dem der Nor-
malreflektor (Stab) sicher erkannt
wird. Dies ist der typische Arbeits-
bereich der Sensoren.
Die hellgrauen Flachen stellen den
Bereich dar, in dem ein sehr groBer
Reflektor — wie z.B. eine sehr gro-
Be Platte — noch erkannt wird —
vorausgesetzt, sie ist optimal zum
Sensor ausgerichtet.
AuBerhalb der hellgrauen Flache
ist keine Auswertung von Ultra-
schallreflexionen mehr moglich.

Genauigkeit

Betriebsspannung Ug
Restwelligkeit
Leerlaufstromaufnahme
Gehéuse

Schutzart nach EN 60529
Normenkonformitat
Anschlussart
Einstellelemente
Anzeigeelemente
Parametrisierbar

Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Gewicht
Ansprechverzug 2
Bereitschaftsverzug

Bestellbezeichnung
Stromausgang 4 bis 20 mA

Spannungsausgang 0 bis 10 V

" Mit LinkControl programmierbar.
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<2 %,Temperaturdrift intern kompensiert,
abschaltbar 1 (0,17 %/K ohne Kompensation)
9 bis 30 V DC, verpolfest

+10 %

<60 mA

PBT

Ultraschallwandler: Polyurethanschaum,
Epoxidharz mit Glasanteilen

IP 65

EN 60947-5-2

Funfpoliger M12-Rundsteckverbinder
Com-Eingang (Pin 5)

2 Dreifarben-LEDs

mit LCA-2 und LinkControl,

Teach-in tiber Pin 5 (Com)

—25 bis +70 °C

—40 bis +85 °C

120 g

50 ms

<300 ms

lcs-25/1U/QP
RL<100Qbei9V<Ug<20V,

RL <500 Q bei Ug =20 V
Steigende/fallende Charakteristik

RL = 100 kQ bei Ug = 15V, kurzschlussfest
Steigende/fallende Charakteristik

2 Unter LinkControl hat die gewahlte Filtereinstellung Einfluss den Ansprechverzug.

<2 %,Temperaturdrift intern kompensiert,
abschaltbar 1 (0,17 %/K ohne Kompensation)
9 bis 30 V DC, verpolfest

+10 %

<60 mA

PBT

Ultraschallwandler: Polyurethanschaum,
Epoxidharz mit Glasanteilen

IP 65

EN 60947-5-2

Funfpoliger M12-Rundsteckverbinder
Com-Eingang (Pin 5)

2 Dreifarben-LEDs

mit LCA-2 und LinkControl,

Teach-in tber Pin 5 (Com)

-25 bis +70 °C

—40 bis +85 °C

120 g

70 ms

<300 ms

lcs-35/1U/QP
Ri<100Qbei9V<Us<20V,

R <500 Q bei Ug =20V
Steigende/fallende Charakteristik

R = 100 kQ bei Ug = 15V, kurzschlussfest
Steigende/fallende Charakteristik

<2 %,Temperaturdrift intern kompensiert,
abschaltbar 1) (0,17 %/K ohne Kompensation)
9 bis 30 V DC, verpolfest

+10 %

<60 mA

PBT

Ultraschallwandler: Polyurethanschaum,
Epoxidharz mit Glasanteilen

IP 65

EN 60947-5-2

Funfpoliger M12-Rundsteckverbinder
Com-Eingang (Pin 5)

2 Dreifarben-LEDs

mit LCA-2 und LinkControl,

Teach-in tiber Pin 5 (Com)

—25 bis +70 °C

—40 bis +85 °C

120 g

110 ms

<300 ms

lcs-130/1U/QP
Ri<100Qbei9V=Us<20V;

R <500 Q bei Ug =20 V
Steigende/fallende Charakteristik

R = 100 kQ bei Ug = 15 V, kurzschlussfest
Steigende/fallende Charakteristik
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